Progetto IMR:
Impianto Mareomotore Ravennate




Prima fase:
scelta del progetto




Primo gruppo di lavoro: ANALISI DI BASE

E stata effettuata un; |l|'i|l]ﬂ H | macchinari in base
'I.,J,l EStEﬂIII‘ JC

d H'“' iil]l ¢
Da..




Potenza ai morsetti dal ganeratore (kW)

Le condizioni di portata e prevalenza disponibili consentono

ti utilizzare una VITE DI ARCHIMEDE (COGLEA)
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schema tipico di un impianto completo

—

Supporto cuscinetto inferiore

Trasmissione coppia motrice ’
Trogolo

Vite idrodinamica

BUupNpRREENE







seconda fase:
sviluppo degli aspetti tecnic!




secondo gruppo di lavore: TEGNIGO

Dimensionamenti di braccio, galleggiante,
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Modello tridimensionale della coclea e valutazione degli ingombri
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Vite di Archimede, dimensioni e ingombro di massima.
0,9 m ; N° 3 spirali avvolte con passo 90 cm.




Modelli tridimensionali di braccio e galleggiante
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Terza fase:
localizzazione dellimpianto

limpianto basata sulla scelta di un nom
appropriato. _ | J
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Terzo gruppo i [avero: ANALISI GONDIZIONI
ESTERNE
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Basandoci sui dati delle direzioni prevalenti del moto ondoso nella "=
dell'onda.
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= Limpianto e stato posizionato sul molo nord in modo da
sfruttare le onde provenienti dal |, ll, IV quadrante, senza per
guesto creare ostacolo alle navi in ingresso ed uscita dal
porto.
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Questa zona permette allimpianto di usufruire sia delle onde che arrivano da nord est
(bora) che sono quelle con una aitezza maggiore, ma che nell'arco dell'anno sono meno

frequenti, sia delle onde provenienti da sud est (scirocco) che sono Ie piil frequenti ma
possono avere una altezza minore.
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MAREOMOTORE
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